
Pinza neumática de apertura a 180º – Serie MHY2 905

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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Pinza neumática de apertura angular de 180º
Modelo de guiado por cuña
Serie MHY2
Tamaño: ø10, ø16, ø20, ø25

• Ligero y compacto gracias al uso de un 
mecanismo de guiado por cuña.
Conjunto Agarre de la pieza de trabajo

Fluido

Presión de trabajo

Temperatura ambiente y de fluido

Repetitividad

Frecuencia máx. de trabajo

Lubricación

Actuación

Aire

0.1 a 0.6 MPa

-10 a 60ºC

�0.2 mm

60 c.p.m.

No necesaria

Doble efecto

MHY 2

2 10 mm
16 mm
20 mm
25 mm

Actuación

2 dedos
Diámetro
10
16
20
25 D Doble efecto

16 D

• Pinza de mariposa.
• No se requiere el eje Z para manipulación.
• Facilita del diseño del dispositivo y la fijación.

Forma de pedido

Características

Símbolo

Opción de dedos

Modelo/Características técnicasLista de repuestos

Modelo Diámetro
[mm]

Amarre efectivo Nota 1)

fuerza [N·m]

Ángulo de apertura/cierre
(ambos lados) Peso Nota 2)

[g] 

Nota 1) A presión de 0.5 MPa.
Nota 2) Excepto detector magnético

MHY2-10D

MHY2-16D

MHY2-20D

MHY2-25D

10

16

20

25

0.16

0.54

1.10

2.28

70

150

320

560

180° -3°

Modelo

MHY2-10D MHY2-16D MHY2-20D MHY2-25DDescripción

Juego de juntas

Conjunto de dedos

Conjunto de uniones

MHY2-�D
MHY2-�D2

MHY10-PS

MHY-A1001
MHY-A1001-2

MHY-A1002

MHY16-PS

MHY-A1601
MHY-A1601-2

MHY-A1602

MHY20-PS

MHY-A2001
MHY-A2001-2

MHY-A2002

MHY25-PS

MHY-A2501
MHY-A2501-2

MHY-A2502

∗ Pida un conjunto de dedos por cada unidad. 
Repuesto/Ref. tubo de grasa: MH-G04 (30 g)

Recomendación de producto

Productos en stock para una rápida entrega

Productos relacionados

Series AS - Reguladores de caudal - página 1258
Serie SY - Válvulas - página 74, 110, 129
Serie SV - Válvulas - página 29
Serie VQC - Válvulas - páginas 221
Serie AC - Tratamiento de aire - página 1079
Serie IDK - Tubo de control de humedad - página 1180
Serie TU - Tubos - página 1253
Serie KQ2 - Racores - página 1214

Detectores magnéticos

• D-M9PWL (indicación en 2 colores PNP)
• D-M9NWL (indicación en 2 colores NPN)

MHY2-10D
MHY2-16D

MHY2-10D2
MHY2-16D2

MHY2-20D
MHY2-25D

Nota) Para más opciones, consulte la sección 
Detector magnético, página 1025.

Número de 
dedos –: Montaje con 

taladros roscados 
estándar

 2: Taladro pasante en 
dirección de 
apertura/cierre

Los artículos en stock pueden sufrir 
modificaciones sin previo aviso.

Lado de 
apertura

Lado de 
cierre

https://rodavigo.net/es/c/neumatica/pinzas/f/smc

Polígono Industrial O Rebullón s/n. 36416 - Mos - España - rodavigo@rodavigo.com

Servicio de Att. al Cliente
+34 986 288118



Serie MHY2 – Pinza neumática de apertura a 180º906

Pinzas
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Orificio de posicionamiento

Posición de ranura para el
montaje de detectores magnéticos
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(Rosca de montaje)
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2 x ø5.5 pasante
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(Rosca para montaje de adaptador)
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Dimensiones
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Posición de ranura para el
montaje de detectores magnéticos

Orificio de posicionamiento
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M5
(Conexión de apertura de dedos)

M5
(Conexión de cierre de dedos)

ø4

4H9          Prof. 4+0.030
  0

2 x M6 prof. 12
(Rosca de montaje)
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Prof. 1.5

+0.052
  0
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(Rosca de montaje)

4 x M6 prof. 12

2 x ø6.6 pasante
(Orificio de montaje)

(Rosca de montaje)

4 x M5 pasante
(Rosca para montaje de adaptador)
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Dimensiones

∗No extienda el adaptador desde el área limitada 
para el montaje para evitar interferencias con el 
adaptador o con el cuerpo principal.

Modelo de taladros pasantes 
en dirección de apertura/cierre

∗No extienda el adaptador desde el área limitada 
para el montaje para evitar interferencias con el 
adaptador o con el cuerpo principal.

Modelo de taladros pasantes 
en dirección de apertura/cierre

Orificio de 
posiciona-
miento

MHY2-10D

2 x M3 prof. 4
(Rosca de montaje)
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(Rosca de montaje)

(Orificio de montaje)
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Orificio de
posicionamiento
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ø11H9            
Prof. 1.5

2 x M3 prof. 6
(Rosca de montaje)

Posición de ranura para el montaje
de detectores magnéticos
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(Conexión de apertura de dedos)
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(Conexión de cierre de dedos)
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Orificio de posicionamiento
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Dimensiones

MHY2-16D

2 x M4 prof. 5
(Rosca de montaje)
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2 x M4 prof. 8
(Rosca de montaje)
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posicionamiento
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Posición de ranura para el montaje
de detectores magnéticos
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142 x ø4.5 pasante

(Orificio de montaje)

ø17H9           
Prof. 1.5

3H9           Prof. 3+0.025
  0

+0.043
  0
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4
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(Agujero para montaje del adaptador)
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Dimensiones

∗No extienda el adaptador desde el área limitada 
para el montaje para evitar interferencias con el 
adaptador o con el cuerpo principal.

Modelo de taladros pasantes 
en dirección de apertura/cierre

∗No extienda el adaptador desde el área limitada 
para el montaje para evitar interferencias con el 
adaptador o con el cuerpo principal.

Modelo de taladros pasantes 
en dirección de apertura/cierre
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Pinza neumática de apertura a 180º – Serie MHY2 907

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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Orificio de posicionamiento

Posición de ranura para el
montaje de detectores magnéticos

4H9          Prof. 4

14

42

2 x M5 prof. 8
(Rosca de montaje)

4 x M5 prof. 10

2 x ø5.5 pasante
(Orificio de montaje)
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M5
(Conexión de apertura de dedos)
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(Conexión de cierre de dedos)

(Rosca de montaje)

2 x M4 pasante
(Rosca para montaje de adaptador)
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2 x M5 prof. 10
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Dimensiones
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Posición de ranura para el
montaje de detectores magnéticos

Orificio de posicionamiento
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(Conexión de apertura de dedos)
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(Conexión de cierre de dedos)
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Dimensiones

∗No extienda el adaptador desde el área limitada 
para el montaje para evitar interferencias con el 
adaptador o con el cuerpo principal.

Modelo de taladros pasantes 
en dirección de apertura/cierre

∗No extienda el adaptador desde el área limitada 
para el montaje para evitar interferencias con el 
adaptador o con el cuerpo principal.

Modelo de taladros pasantes 
en dirección de apertura/cierre
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Dimensiones
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Dimensiones

∗No extienda el adaptador desde el área limitada 
para el montaje para evitar interferencias con el 
adaptador o con el cuerpo principal.

Modelo de taladros pasantes 
en dirección de apertura/cierre

∗No extienda el adaptador desde el área limitada 
para el montaje para evitar interferencias con el 
adaptador o con el cuerpo principal.

Modelo de taladros pasantes 
en dirección de apertura/cierre
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