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Pinza neumatica de apertura a 1807 ~ Serle MHY2 905
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Pinza neumatica de apertura angular de 180°
Modelo de guiado por cuiha

Serie MHY2

Tamano: 10, 916, 820, 825

-racteristicas

* Ligero y compacto gracias al uso de un
mecanismo de guiado por cufia.

Agarre de la pieza de trabajo

Conjunto

* Pinza de mariposa.
» No se requiere el eje Z para manipulacion.
+ Facilita del disefio del dispositivo y la fijacion.

.ma de pedido -comendacién de producto
a Los articulos en stock pueden sufrir
M HY 2 — D maodificaciones sin previo aviso.
w
Numero de v——,_ Opcion de dedos
dedos Diametro —: Montaje con 2: Taladro pasante en MHY2-10D  MHY2-20D MHY2-10D2
2 |2 dedos 10(10 mm taladros roscados |  direccion de MHY2-16D MHY2-25D MHY2-16D2
Salia estandar apertura/cierre
16|16 mm
20 (20 mm Actuacion
2525 mm D [ Doble efecto Detectores magnéticos
» D-M9PWL (indicacion en 2 colores PNP)
» D-MINWL (indicacion en 2 colores NPN)
Nota) Para mas opciones, consulte la seccion
Detector magnético, pagina 1025.
 bogel
Productos relacionados
B  Nota) Angulo de apertura/cierre Nota 2) 4
Modelo Diametro Ame;rre efec’t\ll\{o 3 d(ar;b"s 'idods) 3 Peso Series AS - Reguladores de caudal - pagina 1258
[mm] verza(N'-m] | Ladode [Ladode | [d] ger!e gz - xéllvu:as - pagina Zg, 110, 129
erie SV - Valvulas - pagina
MHY2-10D 10 0.16 70 Serie VQC - Valvulas - paginas 221
MHY2-16D 16 0.54 150 Serie AC - Tratamiento de aire - pagina 1079
180° B — Serie IDK - Tubo de control de humedad - pagina 1180
MHY2-20D 20 1.10 320 Serie TU - Tubos - pagina 1253
MHY2-25D o5 208 560 Serie KQ2 - Racores - pagina 1214
Nota 1) A presion de 0.5 MPa.
Nota 2) Excepto detector magnético
.ta de repuestos .delo/Caracteristicas técnicas
Descripcion MHY2-10D | MHY2-16D | MHY2-20D | MHY2-25D Fluido Aire
Juego de juntas MHY10-PS | MHY16-PS | MHY20-PS | MHY25-PS Presion de trabajo 0.1 2 0.6 MPa
_ MHY2-0D | MHY-A1001 | MHY-A1601 | MHY-A2001 | MHY-A2501 Temperatura ambiente y de fluido|  -10 2 60°C
Conjunto de dedos e
MHY2-OD2 [MHY-A1001-2|MHY-A1601-2| MHY-A2001-2 | MHY-A2501-2 Repetitividad +0.2 mm
Conjunto de uniones MHY-A1002 | MHY-A1602 | MHY-A2002 | MHY-A2502 Frecuencia max. de trabajo 60 c.p.m.
Lubricacion No necesaria
+ Pida un conjunto de dedos por cada unidad.
Repuesto/Ref. tubo de grasa: MH-G04 (30 g) Actuacion Doble efecto

L.IJ Q Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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L.IJ E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.






